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Frequency  Analysis of 

LTI system
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Frequency  Analysis of 

LTI system



q주파수응답: 입력이이산시간 순수정현파일때 입력 주파수에따
른출력순수정현파신호의크기, 위상 등의 변화
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q Output :

순수정현파신호에 대한 주파수응답
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q Convolution :

q순수정현파 신호에 대한 Output :

순수정현파신호에 대한 주파수응답
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q순수정현파 신호에 대한 주파수 응답 :



순수정현파신호에 대한 주파수응답
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q순수정현파 신호에 대한 주파수 응답 :

qMagnitude Response :

q Phase Response :
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q순수정현파 신호에 대한 Output :

q순수정현파 신호에 대한 주파수 응답 :

qMagnitude Response :

q Phase Response :
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q주파수응답: 입력이연속시간 순수정현파일때 입력 주파수에따
른출력순수정현파신호의크기, 위상 등의 변화

))(()(,)()(

)()}({)(

tGthdehjH

ejHtxGty

j

tj

dttw

w

wt

w

==

==

ò
¥

¥-

-

jwtetx =)(q Input :

q Output :

순수정현파신호에 대한 주파수응답
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q Convolution :

q순수정현파 신호에 대한 Output :

순수정현파신호에 대한 주파수응답
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q순수정현파 신호에 대한 주파수 응답 :



순수정현파신호에 대한 주파수응답
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q순수정현파 신호에 대한 주파수 응답 :

qMagnitude Response :

q Phase Response :
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q순수정현파 신호에 대한 Output :

q순수정현파 신호에 대한 주파수 응답 :

qMagnitude Response :

q Phase Response :
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Transfer Function와주파수응답
n 주파수응답 : 

n Transfer function :

n Impulse response 의라플라스변환 :  
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System
T(s)

Input Output
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Transfer Function와주파수응답

n 주파수응답을전달함수로부터라플라스변수 s 대신 jw 
를대입하여구함.  

n 주파수응답: jwsjws
jw sTsHdehjwH
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n 주파수응답을전달함수로부터라플라스변수 s 대신 jw 
를대입하여구함.  

n 주파수응답:

System
T(s)

Input Output
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주파수응답예제
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주파수응답예제
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주파수응답예제
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